

Десинхронизация сенсомоторных ритмов при совершении квазидвижений, основанных на естественных движениях пальцев руки

Приложение

В таблицах приведены коэффициенты фиксированных эффектов моделей; p-значения для апостериорных сравнений с поправкой Тьюки даны в тексте статьи.

Таблица П1. Полный вывод линейных моделей со смешанными эффектами (3) для робастной пиковой амплитуды (РПА) сигнала тензодатчика, отдельно для действий «нажатие» и «указание»
	Эффект
	«нажатие»
	«указание»

	
	β
	SE
	df
	t
	p
	β
	SE
	df
	t
	p

	Интерсепт (РД)
	0,815
	0,037
	37,9
	22,04
	<0,001
	0,208
	0,025
	37,2
	8,43
	<0,001

	ТипДвижения (ПД − РД)
	−0,804
	0,052
	28,6
	−15,60
	<0,001
	−0,199
	0,033
	28,4
	−5,98
	<0,001

	ТипДвижения (нКД − РД)
	−0,794
	0,052
	28,6
	−15,40
	<0,001
	−0,185
	0,033
	28,4
	−5,56
	<0,001

	ТипДвижения (цКД − РД)
	−0,792
	0,054
	29,9
	−14,55
	<0,001
	−0,189
	0,035
	29,6
	−5,37
	<0,001



Примечание: подгонка моделей выполнена отдельно для движений нажатия и указания. Опорный уровень ТипДвижения — РД (реальное движение).

Таблица П2. Полный вывод линейной модели со смешанными эффектами (1) для ипсилатеральной μ-ERD, сенсомоторная ОИ
	Эффект
	β
	SE
	df
	t
	p

	Интерсепт
	−10,58
	0,53
	14,8
	−19,87
	<0,001

	Действие (указание − нажатие)
	−0,15
	0,29
	9,6
	−0,50
	0,632

	РПА
	−0,24
	0,40
	2418
	−0,58
	0,560

	ТипДвижения (нКД − ПД)
	−0,24
	0,29
	2423
	−0,83
	0,408

	ТипДвижения (цКД − ПД)
	0,20
	0,31
	2427
	0,67
	0,504

	ПредшЗадача (моторная − зрительная)
	1,45
	0,20
	2409
	7,37
	<0,001

	ПредстУровень
	−0,31
	0,10
	2419
	−3,14
	0,002

	РПА × ТипДвижения (нКД)
	0,25
	0,43
	2421
	0,58
	0,564

	РПА × ТипДвижения (цКД)
	0,11
	0,44
	2424
	0,25
	0,800



Примечание: опорные уровни: Действие — нажатие, ТипДвижения — ПД, ПредшЗадача — зрительная.

Таблица П3. Полный вывод линейной модели со смешанными эффектами (2) для контралатеральной μ-ERD в поддиапазоне верхнего μ-ритма (10–13 Гц), сенсомоторная ОИ
	Эффект
	β
	SE
	df
	t
	p

	Интерсепт
	−13,80
	0,56
	16,1
	−24,53
	<0,001

	Действие (указание − нажатие)
	0,73
	0,21
	2424
	3,51
	<0,001

	ТипДвижения (нКД − ПД)
	−0,82
	0,25
	2422
	−3,34
	<0,001

	ТипДвижения (цКД − ПД)
	−0,70
	0,26
	2431
	−2,65
	0,008

	ПредшЗадача (моторная − зрительная)
	0,80
	0,21
	2422
	3,87
	<0,001

	ПредстУровень
	−0,92
	0,11
	2426
	−8,44
	<0,001



Примечание: опорные уровни: Действие — нажатие, ТипДвижения — ПД, ПредшЗадача — зрительная.


Таблица П4. Полный вывод линейной модели со смешанными эффектами (2) для контралатеральной μ-ERD в теменной ОИ (электроды P3, P1, CP3)
	Эффект
	β
	SE
	df
	t
	p

	Интерсепт
	−12,86
	0,64
	14,7
	−20,06
	<0,001

	Действие (указание − нажатие)
	0,33
	0,20
	2424
	1,68
	0,093

	ТипДвижения (нКД − ПД)
	−0,45
	0,23
	2422
	−1,93
	0,054

	ТипДвижения (цКД − ПД)
	−0,28
	0,25
	2429
	−1,13
	0,256

	ПредшЗадача (моторная − зрительная)
	1,00
	0,20
	2422
	5,13
	<0,001

	ПредстУровень
	−0,87
	0,12
	2424
	−7,03
	<0,001



Примечание: опорные уровни: Действие — нажатие, ТипДвижения — ПД, ПредшЗадача — зрительная.

Таблица П5. Полный вывод линейной модели со смешанными эффектами для прямого сравнения квазидвижений с реальным движением (контралатеральная сенсомоторная ОИ)
	Эффект
	β
	SE
	df
	t
	p

	Интерсепт
	−10,17
	0,53
	13,3
	−19,21
	<0,001

	Действие (указание − нажатие)
	−0,44
	0,33
	40,0
	−1,33
	0,192

	ТипДвижения (нКД − РД)
	−0,98
	0,30
	2459
	−3,25
	0,001

	ТипДвижения (цКД − РД)
	−1,18
	0,32
	2429
	−3,64
	<0,001

	ПредшЗадача (моторная − зрительная)
	0,53
	0,18
	2459
	2,96
	0,003

	ПредстУровень
	−0,43
	0,09
	2468
	−4,79
	<0,001

	Действие × ТипДвижения (указание × нКД)
	0,77
	0,43
	2466
	1,80
	0,072

	Действие × ТипДвижения (указание × цКД)
	1,14
	0,45
	2287
	2,52
	0,012



Примечание: опорные уровни: Действие — нажатие, ТипДвижения — РД, ПредшЗадача — зрительная.
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